Goodrive350-19 kpaHoBasi cepus

Makpoc Jle6eaka BeKTOpHOE yrpaBsieHUe C 3HKOAEePOM

MpuMeHUMO K NnoABbLEMHMKaM Unu nebenkam, AnA 3afaaHUsi CKOPOCTU UCMONb3yeTcs
aHanoroBbi curHan 0...10B.
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PucyHok 1. Cxema nopkntodeHust ansa nebefku ¢ BEKTOPHLIM YNPaBNeHNEM C SHKOAEPOM
(ucnonb3yeTcs aHanorosoe 3apaHue ckopoctu 0..10B).
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PucyHok 2. Cxema nogknoueHnst onsi nebefiku ¢ BEKTOPHbIM YrpaBlieHUEM C 93HKOAEPOM
(ncnonb3yeTcs aHanorosoe 3agaHue ckopoctu -10..10B).
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BBopa B akcnnyaTauuio

1. MNpoBepbTe NoAKNOYEHNE.

2. YctaHosuTe P00.18=1, 4To6bl BOCCTAHOBUTL HACTPONKM MO YMOMYaHWHO.
3. YctaHoBuTe napametpsl (kBT, 'y, B, A) asuratens B rpynne P02.

4. YctaHoeute P00.15=2. Ha knasuatype otobpaxaetcs "-IT'UN-". Haxmute knasuwy RUN, 4To6bl
BbINOMHUTL CTAaTU4ECKYI0 aBTOHACTPONKY.

5. YctaHoBuTe napameTp Tuna aHkogepa B P20.00, ycTtaHOBMTE napameTp MMNynbca Ha pa3pelueHne
(PPR) B P20.01. BbinonHnTb nogbem Ha Hu3Kom ckopocTw. NposepbTe 3Hauvenne P18.00. Ecnu
3HayeHne oTpuuaTenbHOe, HanpaBneHWe 3HKoAepa MeHAeTCa Ha NPOTMBOMNONOXHoe. Torga Bam
HYXHO TONbKo yctaHosuTb P20.02=0x001.

6. YcraHoBute P90.00=11, 4TobbI BbIGpaTh NpUKNaAHON Makpoc nebeaku ¢ BEKTOPHLIM yrpaBieHnem
¢ 06paTHON CBA3bLIO.

7. BeinonHuTe npobHebIii 3anyck Ha HKU3Kol ckopocTu. HacTpoiite Makpo napameTpbi (P90.00=11)
Tabnuua 1. NMapameTpbl HACTPOEK A5 3aMKHYTOrO KOHTypa B BEKTOPHOM pexume, nebepka
(ncnonb3yetca 3agaxue 0..10B).

Napametp HaumeHoBaHue Hacrtpoiika Mpumeyanne
P00.00 Pexum ynpasnenus 3 3aMKHYTbIN KOHTYP BEKTOPHbIV
CKOpOCTbIO pexum (VC)
P00.01 McTouHMK KomaHa, 1 Knemmbl
ynpasneHusi
McTouHuk 3apanus
P00.06 YacToTbl A 1 Al
P00.07 ll:lacg?::bvlu?aaanamn 0 MaHenb ynpaenexus (Knasuatypa)
P00.11 Bpewms pasroxa 1 10.0 Cex.
P00.12 Bpems TopMoxeHuns 1 5.0 Cex.
P01.15 CKOpOCTb OCTaHOBa 0.20 u
P05.03 DyHKumA BxogaS3 64 MpepenbHoe nonoxeHue nogbema
(KOHLEeBMK)
P05.04 dyHKums BxogaS4 7 C6poc ownbku
. 0.00B-P05.26. 3HaueHne
P05.24 Huxhmit "'Xlef-e“ BXona 0.20 BbIGUPaeTCs nonb3oBaTenem
P05.28 Bpems cunbpa 0.100 Cek. (0.000-10.000)
BxopaAll
P06.03 ®dyHkums pene RO1 49 Bkn/Bbikn Topmos asurartensi
P06.04 ®dyHkums pene RO2 5 Aapus MY
BkntoyeHune noruku
P90.04 YNDABIIEHNS TOPMO3OM 1 Topmo3zom ynpaenset MY
asuratensi
PactopmaxuBaHue % BblbrpaeTcsi COOTBETCTBEHHO
P90.14 TOpPMO3a X0p, Bnepen, 50.0 HOMVHamNbHO MOLLHOCTN
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KPYTSALLMIA MOMEHT [ABUraTens u KpyTsiLero MOMeHTa
P90.15 PacTopmaxusaHne 500 % BblbnpaeTca COOTBETCTBEHHO
: TOpMO3a XopA, Hazaj, : HOMWHAaNbHON MOLLLHOCTY
KpYTALWA MOMEHT ABuraTterns v KpyTswero MoOMeHTa
PacTtopmaxwuBaHne
P90.16 TOpMO3a xof, Brepeq, 1.00 u
yacToTa
PacTtopmaxwBaHue
P90.17 TOpMO3a Xof, Hasap, 1.00 fu
yacToTa
TopmMoxeHue xof m
P90.18 Brepep, YactoTta 1.00
TopmoxeHune xop Ha3af, fu
P90.19 4acToTa ’ 1.00
Tabnuua 1. MNMapameTpbl HACTPOEK AN 3aMKHYTOrO KOHTYpa B BEKTOPHOM pexume, nebeaka
(ncnonb3yetca 3aganue -10..10B).
Mapawvetp HaumeHoBaHne Hacrpoiika Mpumeyanve
P00.00 Pexum ynpasnexus 3 3aMKHYTbIN KOHTYP BEKTOPHbIV
CKOpOCTbIO pexum (VC)
McTouHnK KomaHp, 1 Knemmbl
P00.01 vnpasnexus
McTouHuK 3apaHus
P00.06 yacToTbl A 2 Al2
P00.07 ll:lac;)::bvlu?asanamn 0 MaHenb ynpaenexus (Knasuatypa)
P00.11 Bpems pasroHa 1 10.0 Cex.
P00.12 Bpems TopMoxeHus 1 5.0 Cex.
P01.15 CKOpOCTb OCTaHoBa 0.20 u
P05.03 DyHKumMA BxoaaS3 64 MpenenbHoe nosioxeHne nogbemMa
(KOHLIEBUK)
P05.04 dyHKums BxogaS4 7 C6poc ownbku
P05.29 HwxHuin npenen Bxopa -10.00 -10.00B-P05.31
Al2
CooTBeTcTBYyOLLAsA
P05.30 HaCTpoOiKa HIKHEro 100.0 -300.0%...300.0%
npegena Al2
P05.31 CpepnHee 3HayeHue 1 -0.10 B. P05.29-P05.33
Bxopga Al2
CooTBeTcTBYylOLLAsA
P05.32 HacTpoiika CpeaHero 0.0 -300.0%...300.0%
3Havenuel Al2
P05.33 CpegnHee 3HayeHue 2 0.10 B. P05.31-P05.35
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Bxoga Al2

P05.34

CooTBeTCTBYIOLLAA
HacTpolKa cpefHero
3HayeHue 2 Al2

0.0

-300.0%...300.0%

P05.35

BepxHuin npepen Bxopa
Al2

10.00

B. P05.33-10.00V

P05.36

CooTBeTcTBYyIOLAA
HacTpovika BepXHero
npegena Al2

100.0

-300.0%...300.0%

P05.37

Bpemsa dunbtpa Al2

0.100

Cek. 0.000-10.000

P06.03

PyHkuua pene RO1

49

Bkn/Bbikn Topmo3 asuratens

P06.04

DyHKuna pene RO2

Asapusa N4

P90.04

BkItoueHve norvku
ynpaBneHnst TopMo30M
Asuratens

Topmo3som ynpaenseTt M4

P90.14

PacTtopmaxwBaHue
TOpMO3a Xop, Bnepeq,
KPYTALLWA MOMEHT

50.0

% Bbl6upaeTcs COOTBETCTBEHHO
HOMWHaMNbHOW MOLLHOCTN
ABuratens v KpyTsiLero MoMeHTa

P90.15

PacTtopmaxwBaHue
TOpMO3a Xopf, Hasag,
KPYTALLNA MOMEHT

50.0

% BblbupaeTcs COOTBETCTBEHHO
HOMWHaMNbHOW MOLLHOCTN
ABUraTens u KpyTsLero MoMeHTa

P90.16

PacTopmaxuaHue
TOpMO3a Xop Brepes,
yacToTa

1.00

My

P90.17

PacTopmaxusaHuve
TOpMO3a Xopf, Ha3ag,
yacToTa

1.00

My

P90.18

TopmoxeHue xop,
Brepepn, YacToTta

1.00

M

P90.19

TopmoxeHue xop,
Hazag, YacToTa

1.00

M
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BHUMAHME.

1. Ecnu Bbl XOTUTe TONbKO NpoBepuThb, paboTy MY, yctaHosuTe P90.00=0 (06wmit pexum).

2. Ecnu Bbl BbinonHsieTe BBOA, B 3aKcnuyaTaumio 6e3 Harpysku, ycraHosute P90.00 Ha 11, Takxe
yctaHoBute P90.14 1 P90.15 Ha 0, 4yTo6bl MY He coobwan 06 ownbke NPOBEPKM KPYTALLErO
MomeHTa «tPF» 13-3a oTCyTCTBUA Harpy3ku. ECnu BHELWHWI TOPMO3HON Pe3nNCTOp He NOAKIYEH,
yBenuybTe Bpemsi pa3roHa/TOPMOXEHUs, YToObl YacTOTHO-PerynupyemMblii Npusog, He cooblan o
nepeHanpsxeHUn Ha LLKNHe 13-3a 6bICTPOro OCTaHoBa.

3. Bo Bpemsi BBOJa B 3KCMyaTauuio Ha MecTe, ecnu curHan knemmbl M4, KomaHpa ABuxeHus
BBEPX/BHU3 He COOTBETCTBYET HamnpaBneHuio nogbema/onyckaHus rpy3a, WU3MeHuTe
nocrnepoBaTenibHOCTb NMobbIx ABYX (ha3d Ha BbiIxoAHbIX knemmax U, V u W MY,

4. 3TV HaACTPOMKM y[oBNeTBOPAT GONbLUMHCTBY TpeboBaHWii cryyaeB npumeHeHus nebepok c
BEKTOPHbIM YMpaBlieHWeM C 3aMKHYTbIM KOHTYpPOM, a mnapaMeTpbl NpOU3BOAUTENILHOCTU
ONTUMM3NPOBaHbl U B GOMBLUMHCTBE ClydyaeB He HYXAalTcs B HacTpoike. Ecnu BosHukaet
UCKIoYeHNe, CM. rnaBy (PyHKLMOHaNbHbIX NapameTpoB A1 HAaCTPOMKK unu obpaTuteck B cnyx6y
TEXHUYECKOI NoAAEPXKN.

AHanoroBoe 3agaHue ckopocTtu -10...10 B

Korpa aHanoroBoe 3agaHue paBHo -10-+10 B, Heo6xonumo ucnonb3oBate Bxof Al2, U 3HayYeHus B
napameTtpax P05.29, P05.30, P05.31 n P05.35 Heob6xoaumo yBenuuuBaTtb nocnegosaTtenbHo. Ha
crnefyolleM PUCYHKE MOKa3aHO COOTHOLIEHWEM MeEXAY aHanoroBblM 3afaHUeM U HacTpPOWKOW
4acToThbl.

100% A Corresponding setting
o

>

-10V -0.1V 0.1V 1o0v

PucyHok 3. CooTBeTCTBYIOLIME HACTPOIKM YacToTbl aHanorosoro Bxoga Al2
(aHanoroBoe 3agaHuve ot -10 B go +10 B).



	Макрос Лебедка векторное управление с энкодером
	Применимо к подъемникам или лебедкам, для задания скорости используется аналоговый сигнал 0…10В.
	Схема подключения
	Ввод в эксплуатацию
	1. Проверьте подключение.
	2. Установите P00.18=1, чтобы восстановить настройки по умолчанию.
	3. Установите параметры (кВт, Гц, В, А) двигателя в группе P02.
	4. Установите P00.15=2. На клавиатуре отображается "-ΓUN-". Нажмите клавишу RUN, чтобы выполнить статическую автонастройку.
	5. Установите параметр типа энкодера в P20.00, установите параметр импульса на разрешение (PPR) в P20.01. Выполнить подъем на низкой скорости. Проверьте значение P18.00. Если значение отрицательное, направление энкодера меняется на противоположное. То...
	6. Установите P90.00=11, чтобы выбрать прикладной макрос лебедки с векторным управлением с обратной связью.
	7. Выполните пробный запуск на низкой скорости. Настройте Макро параметры (P90.00=11)
	ВНИМАНИЕ.
	1. Если вы хотите только проверить, работу ПЧ, установите P90.00=0 (общий режим).
	2. Если вы выполняете ввод в эксплуатацию без нагрузки, установите P90.00 на 11, также установите P90.14 и P90.15 на 0, чтобы ПЧ не сообщал об ошибке проверки крутящего момента «tPF» из-за отсутствия нагрузки. Если внешний тормозной резистор не подклю...
	3. Во время ввода в эксплуатацию на месте, если сигнал клеммы ПЧ, команда движения вверх/вниз не соответствует направлению подъема/опускания груза, измените последовательность любых двух фаз на выходных клеммах U, V и W ПЧ.
	4. Эти настройки удовлетворяют большинству требований случаев применения лебедок с векторным управлением с замкнутым контуром, а параметры производительности оптимизированы и в большинстве случаев не нуждаются в настройке. Если возникает исключение, с...

